SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. Wiadomosci ogolne.
1.1 Zamawiajacy

Gmina Baranéw Sandomierski

ul. Okulickiego 1

39-450 Baran6w Sandomierski
1.2 Nazwa nadana zamdwieniu przez Zamawiajacego.
»Remont drogi gminnej nr 100028R ,Krakowska-za wsia” w km 0+170 - 2+830 w Woli
Baranowskiej”
1.3 Obecny stan drog.
Na nawierzchni gruntowej, czgsciowo utwardzonej powstaty liczne wyboje i dotki w nawierzchni drogi.
Wobec powyzszego istnieje potrzeba gruntownego remontu drogi.
2. Przedmiot rob6t budowlanych.
Przedmiotem robot jest ,,Remont drogi gminnej nr 100028R ,,Krakowska-za wsia” w km 0+170 —
2+830 w Woli Baranowskiej”
3. Zakres robét budowlanych
Zakres robdt obejmuje:
a) roboty pomiarowe —wytyczenie geodezyjne granic drogi na odcinku 2 660 mb,
b) profilowanie i zaggszczanie podloza wykonywane mechanicznie w gruncie kat. II-1V pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni na odcinku 527 mb i szerokosci 3 m,
C) wyrdéwnanie istniejacej podbudowy tluczniem kamiennym sortowanym zageszczanym mechanicznie
o grubosci warstwy do 10 cm po zaggszczeniu na odcinku 527 mb i szerokosci 3 m,
d) wyrownanie klincem o grubo$ci warstwy 5 cm po zageszczeniu na odcinku 527 mb i szeroko$ci 3 m,
e) mechaniczne wykonanie Kkoryta na catej szerokosci jezdni w gruncie kat. I-IV o gl¢bokosci
5 cm na odcinku 2 133 mb,
f) potozenie warstwy odsaczajacej zageszczonej mechanicznie o grubosci 10 cm z piasku na odcinku 2 133
mb 1 szerokosci 3 m,
g) wyrownanie istniejacej podbudowy thuczniem kamiennym sortowanym zageszczanym mechanicznie
o grubosci warstwy do 15 cm po zageszczeniu na odcinku 2 133 mb mb i szeroko$ci 3 m,
h) d) wyroéwnanie klincem o grubo$ci warstwy 5 cm po zageszczeniu na odcinku 2 133 mb i szerokosci
3m,
1) wyrownanie istniejagcej podbudowy tluczniem kamiennym sortowanym zaggszczanym mechanicznie
o grubosci do 10 cm — wyréwnanie dotkdéw i1 zanizen na drodze na odcinku 150 mb,
J) transport ziemi na odleglos¢ do 5 km samochodami samowytadowaczymi po terenie lub drogach
gruntowych ziemi kat I-11.
k) droge na catej dtugosci tj. 2 660 mb ksztattowaé na wysokos¢ ok 15 cm powyzej poziomu istniejacych
przylegtych gruntow.
4. Informacje o terenie budowy
4.1 Zabezpieczenie interesow 0sob trzecich
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable o lokalizacji ktorych powzigt informacje od Zamawiajacego. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Zamawiajacego i wladze lokalne o zamiarze rozpoczegcia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego
1 zainteresowane wladze, oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
4.2 Ochrona $rodowiska
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykafnczania rob6t Wykonawca bgdzie podejmowac wszelkie uzasadnione
kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i
wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci wzgledem o0sob trzecich, a



wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach
dotyczacych ochrony §rodowiska obcigza Wykonawce.

4.3 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiedniag odziez dla ochrony zdrowia i Zycia osob zatrudnionych przez Wykonawce oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej obciazaja
Wykonawce.

4.4 Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnien itp.) na
terenie prowadzonych prac, w okresie trwania realizacji robot, do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
W czasie wykonywania robot o ile bedzie to konieczne, Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze,
znaki drogowe itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Koszty zabezpieczenia terenu budowy obcigzaja Wykonawce.

5. Kody i nazwy

45.23.32.20-7 — Roboty w zakresie nawierzchni drog
45.23.32.23-8 — Wymiana nawierzchni drogowej
45.23.31.42-6 - Roboty w zakresie naprawy drog

6. Wymagania dotyczace materialow

Za wbudowane materialy odpowiada Wykonawca.

Materialy przewidziane do budowy winny spelnia¢ wymagania Polskich Norm a w przypadku gdy nie ma
odpowiedniej normy winny posiada¢ §wiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i
mostowym (Aprobaty Techniczne) wydanym przez odpowiednie organy.

W przypadku stwierdzenia, ze materialy nie odpowiadaja wymogom, uprawniony organ lub pracownik
Zamawiajacego zabroni ich wbudowania oraz nakaze usunigcie z placu budowy. Materialy winny by¢
magazynowane w miejscach pozwalajacych na ciaglos¢ dostawy na budowe. Materiaty nalezy sktadowac¢ w
sposob uniemozliwiajacy ich zanieczyszczenie i zmieszanie z materiatami innego rodzaju.

7. Wymagania dotyczace maszyn, sprzetu i Srodkow transportu

Wykonawca zapewni sprzet, ktory umozliwi wykonanie inwestycji i jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet
uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy. . W przypadku braku ustalen w
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany

przez uprawnionego pracownika Zamawiajacego. Sprzet bedacy whasnoscia wykonawcy lub wynajety do
wykonania robdt ma by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny
z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

8. Wymagania dotyczace wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie

wszystkich elementow robdt zgodnie z przekazanymi na pi$mie instrukcjami Zamawiajacego. Wykonawca
na wiasny koszt skoryguje wszelkie pomytki i bledy w czasie trwania robot, jesli powstang z winy
Wykonawcy. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Zamawiajgcego nie zwalnia
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Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$é. Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialow i1 elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w umowie,
Specyfikacjach Technicznych, normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni
wyniki badan materialdw 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwesti¢. Polecenia Zamawiajgcego beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez nhiego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Wszelkie dodatkowe
koszty z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

9. Kontrola i odbior materialow i robét.

9.1. Kontrola jako$ci materiatow

Wykonawca moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat
zgodnosci z Polskg Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslong w ppkt.

W przypadku materiatow, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego

9.2. Kontrola jakosci wykonania robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robot i wbudowanych materiatow oraz zapewni
odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robdt na terenie budowy.

Wszystkie badania i pomiary przeprowadzone beda zgodnie z wymogami PN przez jednostki posiadajace
odpowiednie uprawnienia i kwalifikacje.

Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi wiasciwych
instrukcji zawartych w normach i Aprobatach technicznych dla materiatow i systemow technologicznych.

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne,

w zakresie i z czgstotliwoScig gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci:

- grubos$¢ warstwy nawierzchni nie moze réznic si¢ od projektowanej od - 10% do

+ 10%,

- rOwno$¢ nawierzchni nalezy wykonac za pomoca planografu w sposob ciagly, a w

przypadku jego braku tata 3 m na prostej i w punktach charakterystycznych.

9.3 Odbidr robot

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi z tytutu uptywu okresu rekojmi za wady.

Odbidr robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

Odbiodr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci

wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robodt zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogoélnego postgpu robot. Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy.

Odbiodr czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgéci robot tj. wykonania przebudowy
jednej drogi . Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje Zamawiajacy.

Odbior ostateczny robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. O catkowitym zakonczeniu robot oraz gotowosci do odbioru ostatecznego Wykonawca
powiadomi na pisSmie Zamawiajacego. Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajgcego zakonczenia robot i przyjecia
dokumentow.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Odbidr pogwarancyjny

Odbioér z tytutu uplywu okresu rekojmi za wady polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie rekojmi za wady.

Odbior z tytulu upltywu okresu rekojmi za wady bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbidr ostateczny robot”.



10. Wymagania dotyczace obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt w jednostkach okre§lonych w
wycenionym przedmiarze robdot. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie robot beda zaakceptowane przez
Zamawiajacego. Urzadzenia i sprzet dostarcza Wykonawca, ktorego obowiazkiem jest rowniez posiadanie
niezbg¢dnych atestow dla tych urzadzen i sprzetu, ktory tego wymaga, jak tez utrzymywanie go w dobrym
stanie przez caty okres trwania robot.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach i zmiany podwykonawcy robot. Wszystkie obmiary robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Wszystkie obmiary robot ulegajacych zakryciu
wykonuje Wykonawca w obecnos$ci Zamawiajacego.

11. Dokumenty odniesienia

Wykonawce catego zadania inwestycyjnego obowiazuja wszystkie aktualne przepisy prawne dotyczace
wykonania poszczegélnych rodzajow prac wchodzacych w zakres przedmiotu zamowienia a w
szczegoblnosci:

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r Prawo budowlane (t.j. Dz. U. z 2010 Nr 243, poz. 1623 ze zm.)

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (t.j. Dz. U. z 2007 Nr 19, poz. 115 ze zm.)

3. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie

(Dz. U. Nr 63, poz. 735)

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w sprawie bezpieczenstwa i

higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz. U. Nr 47, poz. 401)

5. Instrukcje stosowania materiatow wydane przez producentows;

6. Polskie Normy i aprobaty techniczne.



